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Аннотация: В данной работе исследуются возможности использования компьютерного зрения для распознавания и слеже- ния за динамическими объектами. В работе проверяется возможность распознавания объектов на основе SIFT-дескрипторов и гомографии, а также слежение за динамическими объектами с использованием алгоритма Лукаса-Канаде.
Abstract. This paper investigates the possibility of using computer vision for recognition and tracking of dynamic objects. The work veryfied the possibility of object recognition based on SIFT-descriptors and golografii and tracking of dynamic objects with using of the algorithm Lucas-Canada.
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