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                                       Введение 
 
 
Данный тестовый контроль предназначен для оценки теоретических знаний по 

курсу общей физики. 
Вопросы  тестов сформулированы и скомпонованы определенным образом: на 

каждый вопрос имеется только один ответ. Неправильных ответов тест не содержит. 
Каждый  студент, получив свой вариант задания, должен найти из предлагаемых от-
ветов единственно правильный и поставить его в соответствие с вопросом. Так как 
тесты не содержат задач и сложных теоретических вопросов,  среднее время ответа 
на один вопрос не должно превышать одной минуты. 

Такая форма контроля знаний стимулирует самостоятельную работу студентов 
над изучаемым материалом и позволяет преподавателю более объективно оценивать 
уровень их подготовки к практическим и лабораторным занятиям. 
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1. Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант I 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Что называется траекторией 

движения материальной точки? 

1 gradПF 


 

2 Что называют длиной пути ма-

териальной точки? 

2 При ускоренном движении 

3 Инвариантны ли законы Ньюто-

на относительно преобразований 

Галилея? 

3 
dt
dv

 

4 Справедливы ли законы Нью-

тона для тел, движущихся со 

скоростями, близкими к скоро-

сти света? 

4 gradUF 


 

5 В каком случае 


 и   направ-

лены в одну сторону? 

5 Линия, описываемая точкой при 

движении 

6 В каком случае  


 и 


  направ-

лены в противоположные сторо-

ны? 

6 

R

2v
 

7 Чему равен модуль тангенциаль-

ного ускорения точки? 

7 Расстояние, пройденное точкой, 

отсчитанное вдоль траектории 

8 Чему равен модуль нормального 

ускорения точки? 

8 Да 

9 Связь между силой и потенциа-

лом в потенциальном поле сил 

9 При замедленном движении 

10 Связь между силой и потенци-

альной энергией в консерватив-

ном поле сил 

10 Нет 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант II 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Кинематический закон движения 

материальной точки 

1 Да 

2 Вектор перемещения материаль-

ной точки 

2 0 

3 Принцип относительности Гали-

лея 

3 
dt
d  

4 Какой вывод можно сделать из 

принципа относительности Га-

лилея? 

4 

dt
Pd


 

5 Чему равна угловая скорость ма-

териальной точки? 

5 Законы механики одинаковы во 

всех инерциальных системах 

отсчета 

6 Чему равно угловое ускорение 

материальной точки? 

6 Нет 

7 Действуют ли в замкнутой сис-

теме внешние силы? 

7 )t(rr 
  

8 Является ли центральное поле 

сил консервативным? 

8 )()( trttrr 
  

9 Геометрическая сумма всех 

внутренних сил любой механи-

ческой системы 

9 
dt
d  

10 Геометрическая сумма всех 

внешних сил, действующих на 

механическую систему 

10 В классической механике все 

инерциальные системы отсчета 

равноправны 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант III 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Чему равна мгновенная скорость 

точки? 

1 При ускоренном движении 

2 Чему равно среднее значение 

вектора скорости? 

2 vvv 0 
  

3 Чему равно среднее значение 

модуля скорости? 

3 
2112 FF


  

4 Преобразования Галилея при 

OXv0   

4 





 r

dt
rd

t
r

t




0
lim  

5 Закон сложения скоростей Гали-

лея 

5 При замедленном движении 

6 Первый закон Ньютона 6 


2

112

1 t

t

dt)t(V
tt


 

7 Второй закон Ньютона 7 0a  , если 0Fрез 


 

8 Третий закон Ньютона 8 

tt
,zz
,yy

,tVxx 0









 

9 В каком случае 


 и 


 направ-

лены в одну сторону? 

9 
резFam


  

10 В каком случае  


 и 


  направ-

лены в противоположные сторо-

ны? 

10 


2

112

1 t

t
dt)t(V

tt
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант IY 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Вектор ускорения при движении 

точки на плоскости 

1 Vm


 

2 Вектор ускорения при прямоли-

нейном движении 

2 Да 

3 Вектор ускорения при равно-

мерном движении точки по ок-

ружности 

3 dtF


 

4 Тождественны ли потенциаль-

ные и консервативные силы? 

4 R  

5 Является ли потенциальное поле 

сил функцией времени? 

5 



n

i
ii Vm

1


 

6 Чему равен импульс материаль-

ной точки? 

6 naaa 
   

7 Чему равен импульс силы мате-

риальной точки? 

7 naa 
  

8 Чему равен импульс системы 

материальных точек? 

8 2R  

9 Как представить модуль a  че-

рез угловую величину? 

9 aa 
  

10 Как представить модуль na  че-

рез угловую величину? 

10 Нет 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант Y 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

    Как направлены векторы a  и v  

при ускоренном движении точки? 

1 
r

r
mmF 

3
21  

 Как направлены векторы a  и v  

при замедленном движении точ-

ки?                                                                                                                          

2 
t
N

 

3 Вес тела 3 Да 

4 Сила тяжести 4 В одну сторону 

5 Сила гравитационного взаимо-

действия 

5 
Нет 

6 Инвариантны ли законы Ньютона 

относительно преобразований Га-

лилея? 

6 
T
1  

7 Справедливы ли законы Ньютона 

для тел, движущихся со скоро-

стями, близкими к скорости све-

та? 

7 

2

 

8 Чему равно число оборотов точки 

в единицу времени? 

8 В противоположные стороны 

9 Чему равно число оборотов точки 

в единицу времени при равномер-

ном движении по окружности? 

9 )ag(mG 
  

10 Чему равен период вращения точ-

ки при равномерном движении по 

окружности? 

10 gmF 
  

 

1

2
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант YI 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Чему равен модуль тангенциаль-

ного ускорения точки? 

1 
UgradF   

2 Чему равен модуль нормального 

ускорения точки? 

2 Расстояние, пройденное точкой, 

отсчитанное вдоль траектории 

3 Связь между силой и потенциа-

лом в потенциальном поле сил 

3 Линия, описываемая точкой при 

движении 

4 Связь между силой и потенци-

альной энергией в консерватив-

ном поле сил 

 

4 
dt
dv

 

5 Принцип относительности Гали-

лея 

5 
gradПF 


 

6 Какой вывод можно сделать из 

принципа относительности Га-

лилея? 

6 

dt
d

 

7 Что называется траекторией 

движения материальной точки? 

7 В классической механике все 

инерциальные системы отсчета 

равноправны 

8 Что называют длиной пути ма-

териальной точки? 

8 
dt
d  

9 Чему равна угловая скорость ма-

териальной точки? 

9 Законы механики одинаковы во 

всех инерциальных системах 

отсчета 

10 Чему равно угловое ускорение 

материальной точки? 

10 

R

2v
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант YII 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Какая линия является траектори-

ей движения точки на плоскости, 

если 0na ? 

1 
2с
мкг 

 

2 Какая линия является траектори-

ей движения точки на плоскости, 

если 0a ? 

2 42  R  

3 Действуют ли в замкнутой сис-

теме внешние силы? 

3 )t(r)tt(rr 
   

4 Является ли центральное поле 

сил консервативным? 

4 Прямая 

5 Чему равен модуль полного ус-

корения материальной точки при 

движении по окружности? 

5 

с
мкг 

 

6 Чему равен модуль полного ус-

корения материальной точки при 

криволинейном движении? 

6 )t(rr 
  

7 Кинематический закон движения 

материальной точки 

7 Да 

8 Вектор перемещения материаль-

ной точки 

8 Окружность 

9 Единица измерения силы в СИ 9 
2

4
2 v)v(

Rdt
d

  

10 Единица измерения импульса в 

СИ 

10 Нет 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант YIII 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Называется ли система отсчета, в 

которой выполняется первый за-

кон Ньютона, инерциальной? 

1 2R  

2 Следует ли из первого закона 

Ньютона второй? 

2 2112 FF


  

3 Вектор ускорения при движении 

точки на плоскости 

3 
0a , если 0резF


 

4 Вектор ускорения при прямоли-

нейном движении 

4 Да 

5 Вектор ускорения при равно-

мерном движении точки по ок-

ружности 

5 
резFam


  

6 Как представить модуль a  че-

рез угловую величину? 

6 
naaa 

   

7 Как представить модуль na  че-

рез угловую величину? 

7 
aa 

  

8 Первый закон Ньютона 8 Нет 

9 Второй закон Ньютона 9 R  

10 Третий закон Ньютона 10 naa 
  
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант IX 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Геометрическая сумма всех 

внутренних сил любой механи-
ческой системы 
 

1 gradUF 


 

2 Геометрическая сумма всех 
внешних сил, действующих на 
механическую систему 
 

2 vvv 0 


 

3 Как направлены векторы a  и 
v  при ускоренном движении 
точки? 

 

3 Линия, описываемая точкой при 
движении 

4 Как направлены векторы a   и 
v при замедленном движении 
точки? 
 

4 gradПF 


 

5 Преобразования Галилея при 
OXv0   

 

5 

dt
Pd


 

6 Закон сложения скоростей Гали-
лея 
 

6 Расстояние, пройденное точкой, 
отсчитанное вдоль траектории 

7 Связь между силой и потенциа-
лом в потенциальном поле сил 
 
 

7 0 

8 Связь между силой и потенци-
альной энергией в консерватив-
ном поле сил 
 

8         tVxx 0  , 
yy  ,  

              zz  ,  
       tt    

9 Что называется траектори-
ей движения материальной точ-
ки? 

 

9 В одну сторону 

10 Что называют длиной пути ма-
териальной точки? 
 

10 В противоположные стороны 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант Х 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Единица измерения силы в СИ 1 

dt
d  

2 Единица измерения импульса в 

СИ 

2 

R

2v
 

3 Чему равен модуль тангенциаль-

ного ускорения точки? 

3 а) величиной; 

б) направлением; 

в) точкой приложения 

4 Чему равен модуль нормального 

ускорения точки? 

4 

с
мкг 

 

5 Тождественны ли потенциаль-

ные и консервативные силы? 

5 а) величиной; 

б) направлением 

6 Является ли потенциальное поле 

сил функцией времени? 

6 
dt
d  

7 Чем определяется сила? 7 
2с
мкг 

 

8 Чем определяется импульс? 8 Да 

9 Чему равна угловая скорость ма-

териальной точки? 

 

9 

dt
dV

 

10 Чему равно угловое ускорение 

материальной точки? 

 

10 Нет 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант XI 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Первый закон Ньютона 1 )t(rr 
  

2 Второй закон Ньютона 2 Да 

3 Третий закон Ньютона 3 

2

 

4 Чему равно число оборотов точ-

ки в единицу времени? 

4 
Нет 

5 Чему равно число оборотов точ-

ки в единицу времени при рав-

номерном движении по окруж-

ности? 

5 )()( trttrr 
  

6 Чему равен период вращения 

точки при равномерном движе-

нии по окружности? 

6 0a , если 0резF


 

7 Инвариантны ли законы Ньюто-

на относительно преобразований 

Галилея? 

7 
T
1

 

8 Справедливы ли законы Нью-

тона для тел, движущихся со 

скоростями, близкими к скоро-

сти света? 

8 
2112 FF


  

9 Кинематический закон движения 

материальной точки 

9 

t
N

 

10 Вектор перемещения материаль-

ной точки 

10 
резFam


  

 

Би
бл
ио
те
ка

 БГ
УИ
Р



 

Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант XII 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Чему равен импульс материальной 

точки? 

1 
t)t(    

2 Чему равен импульс силы матери-

альной точки? 

2 
dt
dv

 

3 Чему равен импульс системы мате-

риальных точек? 

3 
dt)t()t(

t

t

2

1

  

4 Кинематический закон движения 

материальной точки при равномер-

ном движении по окружности 

4 Законы механики одинако-

вы во всех инерциальных 

системах отсчета 

5 Кинематический закон движения 

материальной точки при равноуско-

ренном движении по окружности 

5 

R

2v
 

6 Кинематический закон движения 

материальной точки при перемен-

ном движении по окружности 

6 В классической механике 

все инерциальные системы 

отсчета равноправны 

7 Чему равен модуль тангенциального 

ускорения точки? 

7 



n

i
iim

1
v  

8 Чему равен модуль нормального ус-

корения точки? 

8 Vm


 

9 Принцип относительности Галилея 9 

2

2
00

tt)t(    

10 Какой вывод можно сделать из 

принципа относительности Галилея? 

10 dtF

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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант XIII 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Действуют ли в замкнутой сис-

теме внешние силы? 

1 0 

2 Является ли центральное поле 

сил консервативным? 

2 В противоположные стороны 

3 Как представить модуль a  че-

рез угловую величину? 

3 Нет 

4 Как представить модуль na  че-

рез угловую величину? 

4         tv0  xx ; 

yy  ;  

             zz  ;  

             tt    

5 Как направлены векторы a


 и v  

при ускоренном движении точ-

ки? 

5 

dt
Pd


 

6 Как направлены векторы a  и v  

при замедленном движении точ-

ки? 

6 R  

7 Геометрическая сумма всех 
внутренних сил любой механи-
ческой системы 

7 vvv 0 


 

8 Геометрическая сумма всех 
внешних сил, действующих на 
механическую систему 

8 Да 

9 Преобразования Галилея при 

OXv0   

9 2R  

10 Закон сложения скоростей Гали-
лея 

10 В одну сторону 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея 

Вариант XIY 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Чем определяется сила? 1 Окружность 

2 Чем определяется импульс? 2 
2с
мкг 

 

3 Чему равен модуль полного ус-

корения материальной точки при 

движении по окружности? 

3 Нет 

4 Чему равен модуль полного ус-

корения материальной точки при 

криволинейном движении? 

4 а) величиной; 

б) направлением; 

в) точкой приложения 

5 Называется ли система отсчета, в 

которой выполняется первый за-

кон Ньютона, инерциальной? 

5 42  R  

6 Следует ли из первого закона 

Ньютона второй? 

6 

с
мкг 

 

7 Какая линия является траектори-

ей движения точки на плоскости, 

если 0na ? 

7 
2

4
2 v)v(

Rdt
d

  

8 Какая линия является траектори-

ей движения точки на плоскости, 

если 0a ? 

8 а) величиной; 

б) направлением 

9 Единица измерения силы в СИ 9 Да 

10 Единица измерения импульса в 

СИ 

10 Прямая 
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Кинематика и динамика материальной точки.  

Принцип относительности Галилея. 

Вариант XY 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Связь между силой и потенциа-

лом в потенциальном поле сил 

1 aa 
  

2 Связь между силой и потенци-

альной энергией в консерватив-

ном поле сил 

2 naa 
  

3 Что называется траекторией 

движения материальной точки? 

3 grad ПF 


 

4 Что называют длиной пути ма-

териальной точки? 

4 naaa 
   

5 Чему равен импульс материаль-

ной точки? 

5 dtF


 

6 Чему равен импульс силы мате-

риальной точки? 

6 Линия, описываемая точкой при 

движении 

7 Чему равен импульс системы 

материальных точек? 

7 gradUF 


 

8 Вектор ускорения при движении 

точки на плоскости 

8 Vm


 

9 Вектор ускорения при прямоли-

нейном движении 

9 Расстояние, пройденное точкой, 

отсчитанное вдоль траектории 

10 Вектор ускорения при равно-

мерном движении точки по ок-

ружности 

10 



n

i
iim

1
v  
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2.  Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант I 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Что лежит в основе закона 
сохранения энергии? 
 

1 
сonstUTE

N

i
внешi

N

i
i

N

i
i  

 111
 

2 Что лежит в основе закона 
сохранения импульса? 
 

2 2

5
2 mRI   

3 Что лежит в основе закона 
сохранения момента им-
пульса? 
 

3  FrM


,  

4 Момент импульса частицы 
относительно неподвижной 
точки 

4 
2

4
1 mRI   

5 Момент силы частицы отно-
сительно неподвижной точ-
ки 
 

5 Однородность пространства 

6 Закон сохранения полной 
механической энергии сис-
темы N-невзаимодействую-
щих частиц, находящихся в 
консервативном поле сил 

6  PrL


,  

7 Закон сохранения полной 
механической энергии сис-
темы N-взаимодействующих 
частиц, находящихся в кон-
сервативном поле сил 

7 2

12
1 mlI   

8 Момент инерции шара отно-
сительно оси, проходящей 
через его центр 

8 Однородность времени 

9 Момент инерции тонкого 
диска относительно оси, 
совпадающей с его диамет-
ром 

9 Изотропность пространства 

10 Момент инерции тонкого 
стержня относительно оси,  
проходящей через его сере-
дину  

10 
1 1 1 1

N N N N

i i iвнеш ijвз
i i i j i j
E T U U сonst

     
        
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

 
Вариант II 

№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 

1 Какой функцией можно опи-
сать потенциальное поле сил? 

1 Два 

2 Какой функцией можно опи-
сать консервативное поле сил? 
 

2 Да 

3 Закон изменения импульса 
 

3 )t,z,y,x(П  

4 Закон изменения момента им-
пульса 

4 
const

N

1i
iT

N

1i
iE 


  

5 Закон сохранения полной ме-
ханической энергии замкнутой 
системы N взаимодействую-
щих с помощью консерватив-
ных сил частиц 
 

5 Три 

6 Закон сохранения полной ме-
ханической энергии  для сис-
темы N-невзаимодействую-
щих частиц 

6 




N

i
внешiF

dt
Pd

1




 

7 Сколько главных моментов 
инерции может быть у тела 
любой формы с неизменным 
распределением массы? 
 

7 
сonstUTE

N

ji
зijв

N

i
i

N

i
i  

 111
 

8 Сколько уравнений достаточ-
но для описания движения 
твердого тела? 
 

8 Нет 

9 Является ли момент инерции 
тела аддитивной величиной? 
 

9 )z,y,x(П  

10 Для любых ли тел 
 

 
)m( v)(

Vd2Rdm2RI  ? 

 

10 




N

i
внешiM

dt
Ld

1



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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант III 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Соотношение между силой в 
каждой точке потенциально-
го поля и функцией, описы-
вающей это поле 

1 
нкс
внутр

нкс
внеш AAE   

2 Соотношение между силой в 
каждой точке консерватив-
ного поля и функцией, опи-
сывающей это поле 

2 

2

2

с
мкг 

 

3 Что называется плечом силы 
(импульса) относительно 
неподвижной точки О? 

3 



N

i
im

1
    = const 

4 Какая одна и та же величина 
входит в определение мо-
мента силы и момента им-
пульса частицы? 

4 
ПF 


, 

где )t,z,y,x(ПП   

5 Закон сохранения импульса 
системы материальных точек 

5 Радиус-вектор точки приложения 
силы (импульса) 

6 Закон сохранения момента 
импульса системы матери-
альных точек 

6 2мкг   

7 Закон изменения полной ме-
ханической энергии системы 
N-взаимодействующих с по-
мощью неконсервативных 
сил частиц, на которую дей-
ствуют внешние неконсерва-
тивные силы 

7 UF 


, 
где ),,( zyxUU   

8 Закон изменения полной ме-
ханической энергии для 
замкнутой системы N-
взаимодействующих с по-
мощью неконсервативных 
сил частиц 

8 Длина перпендикуляра, опущенного 
из точки О на прямую, вдоль кото-
рой действует сила (импульс) 

9 Единица измерения момента 
сил в СИ 

9 




N

i
ii constI

1
  

10 Единица измерения момента 
инерции в СИ 

10 нкс
внутрAE   

 

iV

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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

 
Вариант IV 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Может ли потенциальная 

энергия частицы быть отрица-
тельной? 
 

1 12 TTA   

2 Является ли сила трения кон-
сервативной силой? 
 

2 
321 III   

3 Основной закон динамики по-
ступательного движения 
твердого тела 
 

3 




N

1i
внешiFcam


 

4 Основной закон динамики 
вращательного движения 
твердого тела относительно 
неподвижной оси 
 

4 
2

2

с
мкг 

 

5 Работа сил консервативного 
поля 
 

5 
321 III   

6 Работа всех сил, действующих 
на частицу (тело) 
 

6 Да 

7 Соотношение между момен-
тами инерции для тел с цен-
тральной симметрией 
 

7 

с
мкг 2

 

8 Соотношение между момен-
тами инерции для тел в общем 
виде 
 

8 21 UUA   

9 Единица измерения момента 
сил в СИ 

9 Нет 

10 Единица измерения момента 
импульса в СИ 
 

10 




N

i
ZiZ MI

1
  

 
 
 
 

Би
бл
ио
те
ка

 БГ
УИ
Р



Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

 
Вариант V 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Кинетическая энергия твердо-

го тела, вращающегося вокруг 
фиксированной оси 
 

1 





N

i
внешic Fam

1


; 




N

1i
внешiM

dt
Ld 


 

2 Кинетическая энергия твердо-
го тела при плоском движении 
 

2 
2

2
1 mRI   

3 Условия равновесия твердого 
тела 
 

3 Импульс 

4  Система уравнений, описы- 
вающая движение твердого те-
ла 
 

4 

2
mVI 2

cc 
2

2
 

5 Что сохраняется при абсолют-
но упругом ударе? 
 

5 2mR  

6 Что сохраняется при абсолют-
но неупругом ударе? 
 

6 
2

4
1 mRI   

7 Чему равен момент инерции 
материальной точки относи-
тельно оси? 
 

7 
0

N

1i
внешiF 





;  0

N

1i
внешiM 





 

8 Чему равен момент инерции 
твердого тела относительно 
оси? 

8 

2

2cI
 

9 Момент инерции сплошного 
цилиндра относительно оси, 
совпадающей с геометриче-
ской осью цилиндра 
 

9 Энергия и импульс 

10 Момент инерции тонкого дис-
ка относительно оси, совпа-
дающей с его диаметром 
 

10 




N

i
ii Rm

1

2
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

 
Вариант VI 

№ 
п.п. Вопрос № 

п.п. Ответ 
1 Работа внешней силы за про-

межуток времени 
 

1 2
5
2 mRI   

2 Мощность внешней силы 
 

2 Изотропность пространства 
 
 

3 Чему равен радиус-вектор 
центра масс твердого тела? 
 

3 2

12
1 mlI   

 
4 Чему равна скорость центра 

масс твердого тела? 
 

4 Однородность пространства 
 
 

5 Что лежит в основе закона со-
хранения энергии? 
 

5 v

F  

6 Что лежит в основе закона со-
хранения импульса? 
 

6 2maII c   

7 Что лежит в основе закона со-
хранения момента импульса? 
 
 

7 




N

i
iirm

m 1

1 
 

8 Момент инерции шара отно-
сительно оси, проходящей че-
рез его центр 
 

8 
2

1

t
F vdt

t


 
 

9 Теорема Штейнера 
 

9 Однородность времени 
 
 

10 Момент инерции тонкого 
стержня относительно оси,  
проходящей через его середи-
ну 
 

10  
 
 

 
 

  
 

 

iv


N

1i
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант VII 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Условие потенциальности 
поля 
 

1 
321 III   

2 Условие однородности по-
ля 
 

2 Да 

3 Закон сохранения импуль-
са системы материальных 
точек 

3  
)L(

ldF 0


 

4 Закон сохранения момента 
импульса системы матери-
альных точек 
 

4 
321 III   

5 Соотношение между мо-
ментами инерции для тел с 
центральной симметрией 

5 
сonstUUTE

N

ji

N

ji
зijввнешi

N

i
i

N

i
i  

 


1 111

 
6 Соотношение между мо-

ментами инерции для тел в 
общем виде 

6 Нет 

7 Является ли момент инер-
ции тела аддитивной вели-
чиной? 

7  
constF 


 

8  Для любых ли тел 

 
)m( v)(

Vd2Rdm2RI  ? 
8 

сonstUTE
N

ji
зijв

N

i
i

N

i
i  

 111
 

9 Закон сохранения полной 
механической энергии сис-
тем N -взаимодействующих 
частиц, находящихся в кон-
сервативном поле сил 
 

9  

10 Закон сохранения полной 
механической энергии 
замкнутой системы N-
взаимодействующих с по-
мощью консервативных 
сил частиц 

10  





N

1i
ii constI   

 
 

iv


N

1i
im const
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант VIII 
№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 
1 Основной закон динамики 

вращательного движения 
твердого тела относитель-
но неподвижной оси 

1 Длина перпендикуляра, опущенного из 
точки О на прямую, вдоль которой 
действует сила (импульс). 

2 Закон изменения импульса 
 

2 Нет 

3 Закон изменения момента 
импульса 

3 
сonstUUTE

N

ji

N

ji
зijввнешi

N

i
i

N

i
i  

 


1 111
 

4 Может ли потенциальная 
энергия частицы быть от-
рицательной? 

4 Радиус-вектор точки приложения силы 
(импульса) 

5 Является ли сила трения 
консервативной силой? 

5 
сonst

N

1i
внешiU

N

1i
iT

N

1i
iE 





   

6 Закон сохранения полной 
механической энергии сис-
темы N невзаимодейст-
вующих частиц, находя-
щихся в консервативном 
поле сил 

6 




N

i
внешiM

dt
Ld

1




 

7 Закон сохранения полной  
механической энергии сис-
темы N- невзаимодейст-
вующих частиц, находя-
щихся в консервативном 
поле сил. 

7 Да 

8 Закон сохранения полной 
механической энергии 
замкнутой системы N-
взаимодействующих с по-
мощью консервативных 
сил частиц 

8 




N

i
внешiF

dt
Pd

1




 

9 Что называется плечом си-
лы (импульса) относитель-
но неподвижной точки О? 

9 




N

i
ZiZ MI

1
  

10 Какая одна и та же величи-
на входит в определение 
момента силы и момента 
импульса частицы? 

10 
1 1 1

N N N

i i ijвз
i i i j

E T U сonst
   

      
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант IX 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Закон изменения полной ме-
ханической энергии системы,  
на которую действуют внеш-
ние неконсервативные силы 
 

1   Z.прz P,rL


                                                                                     

2 Закон изменения полной ме-
ханической энергии для замк-
нутой системы N-
взаимодействующих с помо-
щью неконсервативных сил 
частиц 
 

2 Три 

3 Сколько главных моментов 
инерции может быть у тела 
любой формы с неизменным 
распределением массы? 
 

3   Z.прZ F,rM


  

4 Сколько уравнений достаточ-
но для описания движения 
твердого тела? 
 

4 нкс
внешAE   

5 Какой функцией можно опи-
сать потенциальное поле сил? 
 

5 Импульс 

6 Какой функцией можно опи-
сать консервативное поле 
сил? 
 

6 )t,z,y,x(П  

7 Что сохраняется при абсо-
лютно упругом ударе? 
 

7 Два 

8 Что сохраняется при абсо-
лютно неупругом ударе? 
 

8 )z,y,x(П  

9 Момент импульса частицы 
относительно оси вращения 
 

9 Энергия и импульс 

10 Момент силы частицы отно-
сительно оси вращения 
 

10 нкс
внутрAE   
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант Х 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Работа сил консервативного 
поля 

1 




N

1i
внешiFcam
  

2 Работа всех сил, действую-
щих на частицу (тело) 
 

2 
2

4
1 mRI   

3 Соотношение между силой в 
каждой точке потенциального 
поля и функцией, описываю-
щей это поле 
 

3 
0

1




N

i
внешiF


;  0
1




N

i
внешiM


 

4 Соотношение между силой в 
каждой точке консервативно-
го поля и функцией, описы-
вающей это поле 
 

4 2

12
1 mlI   

5 Основной закон динамики по-
ступательного движения 
твердого тела 

5 ПF 


, 
где )t,z,y,x(ПП   

6 Основной закон динамики 
вращательного движения 
твердого тела относительно 
неподвижной оси 
 

6 




N

i
внешic Fam

1


;  




N

i
внешiM

dt
Ld

1




 

7 Условия равновесия твердого 
тела 
 

7 
21 UUA   

8 Система уравнений, описы-
вающая движение твердого те-
ла 
 

8 
UF 


, 

где ),,( zyxUU   

9 Момент инерции тонкого 
диска относительно оси, сов-
падающей с его диаметром 
  

9 12 TTA   

10 Момент инерции тонкого 
стержня относительно оси,  
проходящей через его середи-
ну 

10 




N

i
ZiZ MI

1
  
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант ХI 
№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 
1 Единица измерения момента сил 

в СИ  
1 нкс

внутрAE   

2 Единица измерения момента 
инерции в СИ 
 

2 2mR  

3 Единица измерения момента им-
пульса в СИ 

3 

2
mVI 2

cc 
2

2
 

4 Кинетическая энергия твердого 
тела, вращающегося вокруг фик-
сированной оси  

4 нкс
внутр

нкс
внеш AAE   

5 Кинетическая энергия твердого 
тела при плоском движении 
 

5 



N

i
ii Rm

1

2
 

6 Закон изменения полной меха-
нической энергии системы,  на 
которую действуют внешние не-
консервативные силы 
 

6 
2

2

с
мкг 

 

7 Закон изменения полной меха-
нической энергии системы N- 
взаимодействующих с помощью 
неконсервативных сил частиц, на 
которую действуют внешние не-
консервативные силы 
 

7 

2

2cI
 

8 Закон изменения полной меха-
нической энергии для замкнутой 
системы N-взаимодействующих 
с помощью неконсервативных 
сил частиц 
 

8 

с
мкг 2

 

9 Чему равен момент инерции ма-
териальной точки относительно 
оси? 
 

9 нкс
внешAE   

10 Чему равен момент инерции 
твердого тела относительно оси? 
 

10 2мкг   
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант XII 
№ 

п.п. Вопрос № 
п.п. Ответ 

1 Что сохраняется при абсо-
лютно упругом ударе? 
 

1 Да 

2 Что сохраняется при абсо-
лютно не упругом ударе? 
 

2 
321 III   

3 Соотношение между момен-
тами инерции для тел с цен-
тральной симметрией 
 

3 Энергия и импульс 

4 Соотношение между момен-
тами инерции для тел в общем 
виде 
 

4 Нет 

5 Момент инерции сплошного 
цилиндра относительно оси, 
совпадающей с геометриче-
ской осью цилиндра 
 

5  

6 Момент инерции шара отно-
сительно оси, проходящей че-
рез его центр 
 

6 



N

1i
iirm

m
1 

 

7 Чему равен радиус-вектор 
центра масс твердого тела? 
 

7 2
2
1 mRI   

8 Чему равна скорость центра 
масс твердого тела? 
 

8 Импульс 

9 Может ли потенциальная 
энергия частицы быть отрица-
тельной? 
 

9 2

5
2 mRI   

10 Является ли сила трения кон-
сервативной силой? 
 

10 321 III   

 
 
 
 

iv


N

1i
im

m
1
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант XIII 
№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 
1 Условия равновесия твердого те-

ла 
 

1 UF 


, 
где ),,( zyxUU   

2 Система уравнений, описываю-
щая движение твердого тела 

2 Длина перпендикуляра, опущен-
ного из точки О на прямую, вдоль 
которой действует сила (импульс) 

3 Что называется плечом силы 
(импульса) относительно непод-
вижной точки О? 
 

3 ПF 


, 
где )t,z,y,x(ПП   

4 Какая одна и та же величина 
входит в определение момента 
силы и момента импульса части-
цы? 
 

4 





N

1i
внешiFcam
 ; 




N

1i
внешiM

dt
Ld 


 

5 Работа внешней силы за проме-
жуток времени 
 

5 



N

i
im

1
iv = const 

6 Мощность внешней силы 6 




N

i
ii constI

1
  

7 Соотношение между силой в ка-
ждой точке потенциального поля 
и функцией, описывающей это 
поле 
 

7 

0
1




N

i
внешiF


;  0

1




N

i
внешiM


 

8 Соотношение между силой в ка-
ждой точке консервативного по-
ля и функцией, описывающей 
это поле 
 

8 
 

2

1

t

t

dtvF 
 

9 Закон сохранения импульса сис-
темы материальных точек 
 

9 Радиус-вектор точки приложения 
силы (импульса) 

10 Закон сохранения момента им-
пульса системы материальных 
точек 
 

10 v

F  
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

Вариант XIV 
№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 
1 Момент импульса частицы отно-

сительно неподвижной точки 
 

1 
2мкг   

2 Момент силы частицы относи-
тельно неподвижной точки 
 

2 Нет 

3 Является ли момент инерции тела 
аддитивной величиной? 
 

3 
нкс
внешAE   

4 Для любых ли тел 
 

 
)( v)(

22 V
m

dRdmRI  ? 

4 

22

2
c

2 mVI c 


 

5 Закон изменения полной меха-
нической энергии системы,  на 
которую действуют внешние не-
консервативные силы 
 

5  FrM


,  

6 Закон изменения полной меха-
нической энергии для замкнутой 
системы N-взаимодействующих 
с помощью неконсервативных 
сил частиц 
 

6 

с
мкг 2

 

7 Кинетическая энергия твердого 
тела, вращающегося вокруг фик-
сированной оси 
 

7 

 P,rL


  

8 Кинетическая энергия твердого 
тела при плоском движении 
 

8 
нкс
внутрAE   

9 Единица измерения момента 
инерции в СИ 
 

9 Да 

10 Единица измерения момента им-
пульса в СИ 
 

10 

2

2cI
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Механика твердого тела. 
Работа и энергия. Законы сохранения 

 
Вариант XV 

№ 
п.п Вопрос № 

п.п Ответ 
1 Основной закон динамики по-

ступательного движения твердо-
го тела 

1  

 constTE
N

i
i

N

i
i 

 11
 

  
2 Основной закон динамики вра-

щательного движения твердого 
тела относительно неподвижной 
оси 

2 
 

)L(
ldF 0


 

3 Закон сохранения полной меха-
нической энергии системы N-
невзаимодействующих частиц, 
находящихся в консервативном 
поле сил 

3 Длина перпендикуляра, опущен-
ного из точки О на прямую, вдоль 
которой действует сила (импульс) 

4 Закон сохранения полной меха-
нической энергии для системы 
N-невзаимодействующих частиц 
 

4 




N

i
ic внеш

Fam
1


 

5 Условие потенциальности поля 
 

5 Два 

6 Условие однородности поля 6 Радиус-вектор точки приложения 
силы (импульса) 

7 Что называется плечом силы 
(импульса) относительно непод-
вижной точки О? 
 

7 





N

i
ZiZ MI

1
  

8 Какая одна и та же величина 
входит в определение момента 
силы и момента импульса части-
цы? 

8 Три 

9 Сколько главных моментов 
инерции может быть у тела лю-
бой формы с неизменным рас-
пределением массы? 

9 

сonstUTE
N

i
внешi

N

i
i

N

i
i  

 111
 

10 Сколько уравнений достаточно 
для описания движения твердого 
тела? 
 

10 

constF 

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3. Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант I 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Смещение колеблющейся точки 

от положения равновесия при 

гармонических колебаниях 

1 

2

 

2 Скорость колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

2 Да 

3 Ускорение колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

3 При затухающих 

4 При каких колебаниях наблю-

дается явление резонанса? 

4 )t(sinA 00    

5 При каких колебаниях ампли-

туда уменьшается по экспонен-

циальному закону? 

5 

V

 

6 Вовлекаются ли частицы среды 

в поступательное движение 

волны? 

6 )t(sinA 00
2
0    

7 Передается ли по волне энергия 

колебаний? 

7 
V


 

8 Чему равна частота колебаний 

точек волны? 

8 )t(cosA 000    

9 Чему равен период колебаний 

точек волны? 

9 При вынужденных 

10 Чему равно волновое число? 10 Нет 
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант II 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Чему равна квазиупругая сила? 1 Амплитуда 

2 Чему равен коэффициент квази-

упругой силы? 

2 В направлении распространения 

волны 

3 Чему равна фаза гармонических 

колебаний? 

3 

E

V  

4 Какой параметр достигает мак-

симального значения при резо-

нансе? 

4 2
0m  

5 Какой параметр достигает ми-

нимального значения при резо-

нансе? 

 

5 


GV   

6 Как колеблются частицы среды 

в поперечной волне? 

6 00 t    

7 Как колеблются частицы среды 

в продольной волне? 

7 
T
лV   

8 Фазовая скорость продольной 

упругой волны 

8 рез0    

9 Фазовая скорость поперечной 

упругой волны 

9 kx  

10 Фазовая скорость волны 10 В плоскостях, перпендикуляр-

ных направлению распростра-

нения волны 
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант III 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Дифференциальное уравнение 

гармонических колебаний 

1 
Гцv 4102   

2 Дифференциальное уравнение 

затухающих колебаний 

2 
T  

3 Дифференциальное уравнение 

вынужденных колебаний 

3 
Гц... 410216   

4 Чему равна добротность коле-

бательной системы? 

4 
tcosx2cosA2)t,x( 


   

5 Чему равен логарифмический 

декремент затухания колеба-

тельной системы? 

5 

02
0  xx   

6 Волновое уравнение 6 
T


 

7 Уравнение стоячей волны 7 ГцV 16  

8 Диапазон частот инфразвука 8 02 2
0  xxx    

9 Диапазон частот ультразвука 9 
2

21
tV 2 




  

10 Диапазон частот звуковой вол-

ны 

10 
tcosfxxx  0

2
02    
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант IV 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Чему равна кинетическая энер-

гия гармонических колебаний 

материальной точки? 

1 
)krtcos(e

r
A)t,r( 0

r    

 

2 Чему равна потенциальная 

энергия гармонических колеба-

ний материальной точки? 

2 В твердых 

3 Чему равна полная механиче-

ская энергия гармонических ко-

лебаний материальной точки? 

3 Нет 

4 Сохраняется ли полная механи-

ческая энергия при гармониче-

ских колебаниях? 

4 
2
v 2m

 

5 Остается ли постоянной ампли-

туда затухающих колебаний? 

5 
)krt(cos

r
A)t,r( 0 


 

6 Уравнение плоской затухающей 

волны 

6 В твердых, жидких, газообраз-

ных 

7 Уравнение сферической зату-

хающей волны 

7 
2

2kA  

8 Уравнение сферической незату-

хающей волны 

8 Да 

9 В каких средах распространя-

ются поперечные волны? 

9 
)rktcos(eA)t,r( r

00       

10 В каких средах распространя-

ются продольные волны? 

10 
2

2kx  

 

 

Би
бл
ио
те
ка

 БГ
УИ
Р



Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант V 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Чему равна частота гармониче-

ских колебаний? 

1 Да 

2 Чему равна циклическая частота 

гармонических колебаний? 

2 
)t(coseA)t(x t

00     

3 Чему равна частота затухающих 

колебаний? 

3 

2

 

4 Кинематический закон гармони-

ческих колебаний 

4 
T
1  

5 Кинематический закон затухаю-

щих колебаний 

5 Нет 

6 Чему равен волновой вектор? 6 
T
2

 

7 Чему равно волновое число? 7 )tcos(A)t(x 00    

8 Чему равен логарифмический 

декремент затухания колеба-

тельной системы? 

8 
22

0    

9 Передается ли по волне энергия 

колебаний? 

9 kn  

10 Вовлекаются ли частицы среды в 

поступательное движение вол-

ны? 

10 T  
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант VI 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Период колебаний математиче-

ского маятника 

1 
)tcos(A 000    

2 Период колебаний физического 

маятника 

2 
T
лV   

3 Фазовая скорость продольной 

упругой волны 

3 При вынужденных 

4 Фазовая скорость поперечной 

упругой волны 

4 

g
2T   

5 Фазовая скорость волны 5 )t(sinA 00
2
0    

6 Смещение колеблющейся точки 

от положения равновесия при 

гармонических колебаниях 

6 


EV   

7 Скорость колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

7 При затухающих 

8 Ускорение колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

8 

G

V  

9 При каких колебаниях наблю-

дается явление резонанса? 

9 

mg
I2T   

10 При каких колебаниях ампли-

туда уменьшается по экспонен-

циальному закону? 

10 )tsin(A 00    
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант VII 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Как колеблются частицы среды 

в поперечной волне? 

 

1 Гцv 4102   

2 Как колеблются частицы среды 

в продольной волне? 

 

2 Нет 

3 Являются ли затухающие коле-

бания свободными? 

3 
Гц... 410216   

4 Являются ли вынужденные ко-

лебания гармоническими? 

4 
kx  

5 Диапазон частот инфразвука 5 2
0m  

6 Диапазон частот ультразвука 6 00  t  

7 Диапазон частот звуковой вол-

ны 

 

7 В плоскостях, перпендикуляр-

ных направлению распростра-

нения волны 

8 Чему равна квазиупругая сила? 

 

8 Да 

9 Чему равен коэффициент квази-

упругой силы? 

 

9 В направлении распространения 

волны 

10 Чему равна фаза гармонических 

колебаний? 
 

10 Гцv 16  
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант VIII 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Чему равен логарифмический 

декремент затухания колеба-

тельной системы? 

1 В плоскостях, перпендикуляр-

ных направлению распростра-

нения волны 

2 Чему равна добротность коле-

бательной системы? 

 

2 02
0  xx   

3 Волновое уравнение 3 02 2
0  xxx    

4 Уравнение стоячей волны 4 В направлении распространения 

волны 

5 Уравнение сферической зату-

хающей волны 

5 
T


 

6 Дифференциальное уравнение 

гармонических колебаний 

6 
2

21
tV 2 




  

7 Дифференциальное уравнение 

затухающих колебаний 

7 
T  

8 Дифференциальное уравнение 

вынужденных колебаний 

8 
)krtcos(e

r
A)t,r( r

0   
 

9 Как колеблются частицы среды 

в поперечной волне? 

 

9 

tcosxcosA)t,x( 

 22  

10 Как колеблются частицы среды 

в продольной волне? 

 

10 tcosfxxx  0
2
02    
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант IX 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Сохраняется ли полная механи-

ческая энергия при гармониче-

ских колебаниях? 

1 
2

2kA  

2 Остается ли постоянной ампли-

туда затухающих колебаний? 

2 

G

V  

3 Какой параметр достигает мак-

симального значения при резо-

нансе? 

3 Да 

4 Какой параметр достигает ми-

нимального значения при резо-

нансе? 

4 


EV   

5 Чему равна кинетическая энер-

гия гармонических колебаний 

материальной точки? 

5 Нет 

6 Чему равна потенциальная энер-

гия гармонических колебаний 

материальной точки? 

6 
T
лV   

7 Чему равна полная механическая 

энергия гармонических колеба-

ний материальной точки? 

7 Амплитуда 

8 Фазовая скорость волны 8 рез 0  

9 Фазовая скорость продольной 

упругой волны 

9 

2
v 2m

 

10 Фазовая скорость поперечной 

упругой волны 

10 

2

2kx  
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант X 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 При каких колебаниях наблю-

дается явление резонанса? 

1 
)tcos(A 000    

2 При каких колебаниях ампли-

туда уменьшается по экспонен-

циальному закону? 

2 
)krtcos(e

r
A)t,r( r

0   

 

3 Ускорение колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

3 В твердых 

4 Скорость колеблющейся точки 

при гармонических колебаниях 

4 При вынужденных 

5 Смещение колеблющейся точки 

от положения равновесия при 

гармонических колебаниях 

5 В твердых, жидких, газообраз-

ных 

6 Уравнение плоской незатухаю-

щей волны 

6 
)t(sinA 00

2
0    

7 Уравнение сферической незату-

хающей волны 

7 При затухающих 

8 Уравнение сферической зату-

хающей волны 

8 
)rktcos(A)t,r( 0 


 

9 В каких средах распространя-

ются продольные волны? 

9 
)tsin(A 00    

10 В каких средах распространя-

ются поперечные волны? 

 

10 
)krt(cos

r
A)t,r( 0 


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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант XI 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Дифференциальное уравнение 

малых колебаний физического 

маятника 

 

1 
g

T 
2  

2 Дифференциальное уравнение 

гармонических колебаний 

 

2 Гц.... 410216   

3 Дифференциальное уравнение 

затухающих колебаний 

 

3 Нет 

4 Передается ли по волне энергия 

колебаний? 

 

4 Гцv 16  

5 Вовлекаются ли частицы среды 

в поступательное движение 

волны? 

5 
mg

IT 2  

6 Диапазон частот звуковой вол-

ны 

6 02
0    

7 Диапазон частот ультразвука 7 Да 

8 Диапазон частот инфразвука 8 02
0  xx   

9 Период колебаний математиче-

ского маятника 

 

9 02 2
0  xxx    

10 Период колебаний физического 

маятника 

10 Гцv 4102   
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант XII 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Чему равна частота затухающих 

колебаний? 

1 
)t(coseA)t(x t

00     

2 Чему равна циклическая частота 

гармонических колебаний? 

 

2 В направлении распространения 

волны 

3 Чему равна частота гармониче-

ских колебаний? 

 

3 kn  

4 Кинематический закон гармо-

нических колебаний 

 

4 22
0    

5 Кинематический закон зату-

хающих колебаний 

5 
V


 

6 Как колеблются частицы среды 

в поперечной волне? 

 

6 
T
2

 

7 Как колеблются частицы среды 

в продольной волне? 

7 В плоскостях, перпендикуляр-

ных направлению распростра-

нения волны 

8 Чему равен волновой вектор? 8 
T
1

 

9 Чему равна частота колебаний 

точек волны? 

 

9 


V

 

10 Чему равен период колебаний 

точек волны? 

10 
)tcos(A)t(x 00    
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант XIII 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Какой параметр достигает мак-

симального значения при резо-

нансе? 

1 

2
v 2m

 

2 Какой параметр достигает ми-

нимального значения при резо-

нансе? 

2 Гц... 410216   

3 Диапазон частот инфразвука 3 Амплитуда 

4 Диапазон частот ультразвука 4 
2

2kx  

5 Диапазон частот звуковой вол-

ны 

5 kn  

6 Чему равно волновое число? 6 Гцv 4102   

7 Чему равен волновой вектор? 7 
2

2kA  

8 Чему равна полная механическая 

энергия гармонических колеба-

ний материальной точки? 

 

8 

2

 

9 Чему равна кинетическая энер-

гия гармонических колебаний 

материальной точки? 

 

9 Гцv 16  

10 Чему равна потенциальная энер-

гия гармонических колебаний 

материальной точки? 

10 рез 0  
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант XIY 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Являются ли затухающие коле-

бания свободными? 

 

1 В узлах 

2 Являются ли вынужденные ко-

лебания гармоническими? 

 

2 
tcosxcosA)t,x( 


 22  

3 Чему равна квазиупругая сила? 

 

3 
00  t  

4 Чему равен коэффициент квази-

упругой силы? 

 

4 
)rktcos(eA)t,r( r

00     

 

5 Чему равна фаза гармонических 

колебаний? 

5 Да 

6 Уравнение стоячей волны 

 

6 В пучностях 

7 Волновое уравнение 7 2
0m  

8 Уравнение плоской затухающей 

волны 

8 Нет 

9 В каких точках стоячей волны 

амплитуда колебаний достигает 

максимального значения? 

9 

2

21
tV 2 




  

10 В каких точках стоячей волны 

амплитуда колебаний обраща-

ется в ноль? 

10 kx  
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Механические колебания. 
Упругие волны 

Вариант XY 
№ 

п.п. 
Вопрос № 

п.п. 
Ответ 

1 Период колебаний физического 

маятника 

 

1 tcosfxxx  0
2
02    

2 Период колебаний математиче-

ского маятника 

 

2 
T
лV   

3 Сохраняется ли полная механи-

ческая энергия при гармониче-

ских колебаниях? 

 

3 
mg

IT 2  

4 Остается ли постоянной ампли-

туда затухающих колебаний? 

 

4 

G

V  

5 Дифференциальное уравнение 

затухающих колебаний 

 

5 

g
2T   

6 Дифференциальное уравнение 

гармонических колебаний 

6 Да 

7 Дифференциальное уравнение 

вынужденных колебаний 

7 

E

V  

8 Фазовая скорость продольной 

упругой волны 

8 
02 2

0  xxx    

9 Фазовая скорость волны 9 Нет 

10 Фазовая скорость поперечной 

упругой волны 

10 
02

0  xx   
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