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В работе приведена возможная схема компенсатора давления, схема подключения уровнемеров компенсатора 
давления и рассмотрены особенности работы регулятора уровня в компенсаторе давления. 

 

Компенсатор давления (КД) (рисунок 1) является составной частью реакторной установки 
АЭС. Назначение компенсатора давления – создание и поддержание давления в главном 
циркуляционном контуре, а также ограничение колебаний давления в переходных и аварийных 
режимах. Компенсатор давления представляет собой вертикальный сосуд, установленный на 
цилиндрической опоре [1]. 

 

 
Рисунок 1 – Компенсатор давления 

 
Основной метод измерения уровней в емкостях реакторного отделения (РО) и турбинное 

отделение (ТО) основан на измерении перепада давления между линией постоянного давления 
(базой) и линией переменного давления, связанного с уровнем в емкости. На рисунке 2 
представлена схема подключения уровнемеров компенсатора давления [2]. 

 

 
Рисунок 2 – Схема подключения уровнемеров компенсатора давления 

 

Регулятор уровня в КД  предназначен для поддержание заданного уровня в КД с точностью 
±150 мм в стационарных и ±300 мм в переходных режимах работы реакторной установки. 

Режимы работы регулятора уровня в КД: 

 режим 1 - поддержание уровня 11100 мм в КД. Выбирается оператором или автоматически. 
Применяется в режиме работы реакторной установки (РУ): «разогрев/расхолаживание»; 

 режим 2 - поддержание уровня 5100 мм в КД. Выбирается оператором. Применяется в 
режиме работы РУ: «разогрев»; 

 режим 3 - поддержание уровня в зависимости от средней температуры теплоносителя в 
первом контуре (от 5.1 м до 8.17). Выбирается оператором. Применяется в режиме работы РУ: 
работа «на мощности», «минимальный контролируемый уровень мощности»; 

 режим 4 - имеется так же возможность ручного ввода значения уставки, которую будет 
поддерживать регуляторы подпиточных насосов. 

Алгоритм предварительного выбора режима работы регулятора уровня в КД оператором или 
автоматически представлен на рисунке 3. Алгоритм реализован с помощью программы GET-R1 с 
использованием стандартного функционального блока предварительного выбора «BG.VW.3.PA» 
встроенного программного обеспечения процессоров автоматизации приборной стойки ТПТС-НТ. 
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Рисунок 3  Предвыбор режима работы мастера-регулятора 

 
В зависимости от выбранного режима работы регулятора уровня в КД, на выходе блока 

«BG.VW3.PA» формируются сигналы управления задвижками. 
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В работе представлена разработка автоматизированной системы управления технологическими процессами 
двух водогрейных электрокотлов. 

 
АСУТП как компоненты общей системы управления промышленным предприятием 

предназначены для целенаправленного ведения технологических процессов и обеспечения 
смежных и вышестоящих систем управления оперативной и достоверной технико-экономической 
информацией. АСУТП, созданные для объектов основного и вспомогательного производства, 
представляют собой низовой уровень автоматизированных систем управления на предприятии. 

В настоящее время в рамках интеграции Белорусской АЭС в энергосистему выполняются 
проекты по строительству на ряде энергообъектов ОЭС Беларуси электрокотлов. 

Учитывая значительную мощность устанавливаемых электрокотлов, а также особенности 
режима их работы в течение суток, с целью информирования об их состоянии и для возможности 
привлечения их к оперативному и автоматическому управлению в аварийных ситуациях, в проекте 
по строительству электрокотлов предусмотрена передача телеинформации о состоянии 


