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МАРШРУТИЗАЦИЯ В ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ
СИСТЕМАХ НА БАЗЕ ТЕХНОЛОГИИ OSTIS

Рассматривается вариант прокладывания маршрутов в реальном времени с использованием сервисов
Mapbox для интеллектуальных систем, построенных на базе технологии OSTIS с использованием Open
Street Map Component.

Введение

Для осуществления маршрутизации пред-
лагается использовать Directions API от Mapbox
[2]. Данное решение будет рассмотрено приме-
нительно к ИИС-экскурсоводу по городу Мин-
ску. Система использует картографический ин-
терфейс для отображения зданий, точек и экс-
курсионных маршрутов. Кроме того система со-
держит обширную базу об истории города.

I. Представление геоинформации в базе
знаний

Для того, чтобы осуществить маршрутиза-
цию, прежде всего необходимо получить инфор-
мацию о координатах объектов, для которых бу-
дет составлен маршрут.

На рисунке 1 отображено, каким образом
такая информация представляется в базе знаний
системы. Координаты хранятся в формате WGS
84. Кроме того на рисунке показано, как уста-
навливается соответствие между объектами ба-
зы знаний и объектами Open Street Map [3] (от-
ношение nrel_osm_query).

Рис. 1 – Пример обозначения координат объекта и
его привязки к OSM

Маршруты могут формироваться как дина-
мически (исходя из самого короткого маршрута
среди объектов, отображенных на карте), так и
могут быть описаны заранее. Для хранения за-
ранее сформированных маршрутов в базе зна-
ний предложен шаблон представления, который
отображен на рисунке 2.

Рис. 2 – Форма хранения маршрутов в базе знаний

II. Формирование маршрутов

Для отображения карт в Open Street Map
Component используется JS библиотека Leaflet.
Для добавления маршрутизации на карту ис-
пользуется дополнение для этой библиотеки –
Leaflet Routing Machine. Это дополнение "из ко-
робки" поддерживает маршрутизацию Mapbox.

Сервису отправляется список точек, между
которыми необходимо построить маршрут. Спи-
сок формируется из тех объектов, которые в дан-
ный момент видны на карте.

В зависимости от вида передвижения сер-
вер прокладывает маршрут между точками в
том порядке, в котором они были отправлены на
сервер. Затем возвращает результат маршрути-
зации с turn-by-turn инструкциями. После это-
го он отображается на картографическом интер-
фейсе.

III. Выводы

Предлагаемый подход к хранению геодан-
ных и маршрутизации позволяет без особых уси-
лий использовать маршруты в любой системе,
основывающейся на технологии OSTIS [1]. Для
этого достаточно подключить Open Street Map
Component к своей системе и добавить коорди-
наты к объектам в базе знаний.
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